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1 Wymagania ogodlne

1.1 OKreSlenie przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie Systemu Informacji Pasazerskiej i Monitoringu na stacjach i
przystankach osobowych linii kolejowej WKD oraz linii Swiattowodowej zapewniajgcej transmisje
danych dla Systemu i Monitoringu.

Zakres ustug przewidzianych do wykonania obejmuje:

budowe Systemu Informacji Pasazerskiej i Monitoringu na stacjach i przystankach osobowych linii
kolejowej WKD;

Klasyfikacja przedmiotu zaméwienia wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) :
CPV 48.81.30.00-0 system informacji ruchu pasazerskiego,

CPV 35.12.53.00-0 kamery bezpieczehstwa

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w p.1.1.

1.3 OKresSlenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym

przypadku nastepujgco:

Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku

wykonywania robat.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Ksiega obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow, i
ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg zatwierdzeniu przez Inspektora

nadzoru.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg projektowg i

specyfikacjg techniczng, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo

dla danego rodzaju robo6t budowlanych.



Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z

prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

Dokumentacja projektowa - dokumentacja projektowa, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
zakres prac bedacych przedmiotem robét.

Przedmiar roboét — wykaz robét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Zadanie budowlane — czes¢ przedsiewziecia budowlanego, zdolna do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot

zwigzanych z modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do petnienia obowigzkéw

zgodnie z ustawg Prawo Budowlane.

Kanalizacja kablowa - zespét ciggdw podziemnych rur z wbudowanymi studniami kablowymi

przeznaczony do prowadzenia kabli.

Rurociag kablowy - ciag rur polietylenowych lub innych o nie gorszych wtasciwosciach oraz
zasobnikéw ztgczowych uktadany bezposrednio w ziemi i stanowigcych ostone ochronng dla kabli

optotelekomunikacyjnych (ew. innych).

Linia kablowa - kabel lub wigzka kabli potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzetem, utozone na
wspolnej trasie.

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub zakonczenia

kabli.

Ciag kanalizacji kablowej - zestaw przewoddw (rur) kanalizacyjnych utozonych jeden za drugim i
potaczonych ze sobag, stuzacych do uktadania w nich (wciagania) kabli. W zaleznosci od ilosci

przewodow (rur, otworéw) w zestawie rozrézniamy kanalizacje jedno-, dwu- itd -otworowa.

Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowane miedzy ciagi kanalizacji kablowej, lub

(studnia koncowa) na koncu ciggu, w celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli.

Wspornik kablowy — wspornik stuzacy do mocowania kabli przeprowadzonych przez komore studni

kablowe;j.

Dlugosé¢ trasowa - odlegtos¢ mierzona miedzy dwoma punktami po trasie kabla, bez uwzgledniania

falowania i zapasow kabla.
Zapas kabla - dodatek dtugosci kabla uzyskany przez utozenie kabla w ksztatcie petli lub zwojéw.

Obiekt kablowy (przepust kablowy) - wigzka rur o jednakowej dtugosci utozonych warstwami (w
szczegoblnym przypadku wigzke moze stanowi¢ jedna rura) dla umozliwienia przeciggania nowych
kabli bez kopania (na dtugosci obiektu) rowu. Niekiedy obiekt spetnia role zabezpieczenia kabla przed

uszkodzeniami mechanicznymi, elektrochemicznymi, lub przed przepieciami.

Zkacze kablowe — miejsce potaczenia dwoch lub wiekszej liczby odcinkéw kabla.



Ostona ztagczowa — kompletny zestaw osprzetu zapobiegajacy przenikaniu wilgoci do ztacza

kablowego szczelnie potgczona z powtokg kabla.

Swiatlowéd - element transmisyjny kabla optotelekomunikacyjnego w postaci wiékna optycznego

ztozonego z rdzenia i ptaszcza wraz z pokryciami, pozwalajacy na transmisje fali Swietlnej.

Ztaczka swiattowodowa — element osprzetu stuzacy do roztacznego potaczenia swiattowodow

skfadajacy sie zwykle z dwoch wtykéw (poét ztaczek) i tulejki ztaczowej centrujacej.

Ztacze swiatlowodowe spajane (spawane) — trwate potaczenie swiattowoddéw wykonane metodg

spajania w tuku elektrycznym.

Kaseta — zasobnik ztaczy i zapaséw swiattowodow.

Zasilacz UPS — urzadzenie lub system, ktérego funkcjq jest nieprzerwane zasilanie innych urzadzen

elektronicznych.

Objasnienia do zastosowanych skrétow :

Skroty Objasnienia
WKD-SIP System Informacji Pasazerskiej
WKD-SOS System Informacji i Wzywania Pomocy
WKD-ZS-SIP  |Zespdt sterujgcy Systemami Informacji Pasazerskiej
WKD-ZS-SOS [Zespot sterujgcy Systemami Informaciji i Wzywania Pomocy
WKD-UZWG Urzadz_enia zgrzadzajacg wyswietlaczami informacji pasazerskiej i
komunikatami gtosowymi
Urzadzenia Transmisji miedzystacyjnej — zapewniajgce transmisje danych
WKD-UTM miedzy poszczegodlnymi urzadzeniami systemu zlokalizowanymi na réznych
stacjach/przystankach
Urzadzenia Transmisji Lokalnej — zapewniajgce transmisje danych miedzy
UTL poszczegolnymi urzgdzeniami systemu zlokalizowanymi na tej samej stacji /
przystanku
UPS Zes_taw' urzgdzen zapewniajgcych gwarantowane zasilanie w przypadku zaniku
zasilania
URZ Zestaw urzadzeh zapewniajacych rozdziat zasilania, mozliwosc¢ przetgczania
zrodta zasilania i pomiar parametréw zasilania
2W Zespot Wzmacniaczy — urzadzenia zapewniajace wiasciwe parametry dystrybucji
sygnhatow audio
cs7 Centrala Sterowania Zegarami — zestaw urzadzen zapewniajgcych wiasciwe
parametry sygnatu sterujgcego dla zegaréw z wykorzystaniem odbiornikéw GPS
UOW Urzqd;enia ogrze\_/vania_ i wentylacji — zapewniajace wtasciwe warunki termiczne
w szafie teletechnicznej
PS Przetacznik sieci — panel umozliwiajacy przetagczenie zasilania miedzy dwoma
zrédtami zasilania
WKD-SW-1R  |Stup Wsporczy jednoramienny
WKD-SW-2R  |Stup Wsporczy dwuramienny
WKD-SDP System Detekcji Pociggéw
WKD-SM System Monitoringu CCTV
WKD-ZS-SM  |Zespdt Sterujacy Systemu Monitoringu CCTV
WKD-WIP Peronowy Wyswietlacz Informacji Pasazerskiej
CAW Czujnik alarmowo-wstrzasowy




1.4 Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamowienia

1.4.1 Dokumentacja projektowa

Na dokumentacje projektowg sktada sie :
a) Projekt Budowlany ,System Informacji Pasazerskiej i Monitoring”,
b) Projekt Wykonawczy ,System Informacji Pasazerskiej i Monitoring”,

c) Projekt budowlany ,Budowa rurociggu kablowego wraz z kablem $wiattowodowym na potrzeby -

Systemu Informacji Pasazerskiej i Monitoringu wzdtuz trasy kolejki WKD”,

d) Projekt wykonawczy ,Budowa rurociggu kablowego wraz z kablem swiattowodowym na potrzeby

Systemu Informacji Pasazerskiej i Monitoringu wzdtuz trasy kolejki WKD”
e) Przedmiar robdt,
f) Informacja o planie BIOZ

Pozycja c i d — realizowana w drugim etapie realizacji umowy numer WKD 10a-0241P-10/2010 z
24.05.2010

1.5 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ wszystkie prace towarzyszgce konieczne do zrealizowania
przedmiotu umowy, w szczegolnosci obejmujace opracowanie szczegétowego harmonogramu

wykonania prac oraz dokumentacji powykonawcze;.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy wykonanie wszystkich robot tymczasowych potrzebnych do

wykonania rob6t wymienionych w punkcie 1.2., w szczegdlnosci obejmujacych:
a) geodezyjne wytyczenie obiektow
b) wykonanie przekopéw kontrolnych
c) zabezpieczenie wykopow (BHP)
d) inwentaryzacja powykonawcza

Nie mozna wykluczy¢ dodatkowych robot tymczasowych dla zapewnienia ciagtosci ruchu kolejowego
WKD.

1.6 Teren budowy
1.6.1 Informacje o terenie budowy

Obiekty - stacje i przystanki osobowe, oraz teren liniowy, przylegajacy do linii WKD jest czescig

istniejacej zabudowy i uktadu komunikacyjnego.



W trakcie wykonywania robét zaktada sie, ze linia WKD pozostanie czynna dla ruchu pasazerskiego.
Wymaga sie prowadzenia robdt w sposéb mozliwie mato ucigzliwy dla uzytkownikow.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy i wykonywania robét w okresie
realizacji umowy az do zakonczenia i kohcowego odbioru robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszystkie wymagane tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajace oraz $rodki ochrony robét umozliwiajgce uzytkowanie linii WKD.

Kazda przerwa w funkcjonowaniu linii WKD, niezbedna dla wykonania robét zostanie uzgodniona z
Inspektorem Nadzoru wg wczeshiej uzgodnionego harmonogramu prac. Wszelkie odstepstwa od
harmonogramu muszg zosta¢ uzgodnione co najmniej z 7 dniowym wyprzedzeniem.

Wykonawca ma obowigzek stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dot. Prawa
Budowlanego oraz przepiséw BHP.

Wykonawca ma obowigzek stosowac¢ w czasie prowadzenia roboét wszelkie przepisy dot. Ochrony
srodowiska naturalnego.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i wszelkich urzadzen zlokalizowanych na terenie
prowadzenia robot.

Wykonawca winien uwzgledni¢ w projekcie organizacji rob6t ograniczong powierzchnie na
przechowywanie i sktadowanie materiatéw. Zamawiajgcy udostepni (wskaze) Wykonawcy miejsce na
magazyn przyobiektowy.

Wykonawca winien zorganizowaé sobie zaplecze budowy w miejscu uzgodnionym z Zamawiajgcym.

Inne informacje dotyczace uwarunkowan terenu budowy zgodne z projektem budowlanym.

1.6.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy i ksiege obmiaru robét oraz jeden egzemplarz petnej dokumentaciji projektowe;.
Wszelkie koszty zwigzane z doprowadzeniem wody i energii elektrycznej na plac budowy wraz z

kosztami ich zuzycia obcigzajg Wykonawce.

1.6.3 Ochrona wilasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publiczne;
i prywatnej. W przypadku, gdy w wyniku niewtasciwego prowadzenia robét, zaniedbania lub braku
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej,
to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosé w taki sposob, aby stan

naprawionej wiasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

1.6.4 Ochrona srodowiska w czasie realizacji robodt

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego.



Ewentualne optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm i przepiséw dotyczacych
ochrony Srodowiska obcigzg Wykonawce.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w hastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia
przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza, pytami i gazami

b) mozliwoscig powstania pozaru

1.6.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczehnstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.6 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatéw i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robét od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robét. Przez
caly ten okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposoéb satysfakcjonujacy
Zamawiajgcego.

Zamawiajgcy moze wstrzymac realizacje robot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje
swoje obowigzki konserwacyjne.

Przed rozpoczeciem robét, Wykonawca poda ten fakt (rozpoczecia robot) do wiadomosci
zainteresowanych uzytkownikéw terenu w sposoéb ustalony z Inspektorem nadzoru.

Wykonawca umieséci, w niezbednych miejscach i ilosciach tablice informacyjne dotyczace wykonawcy i

rodzaju robét na placu budowy.

1.6.7 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie budowy i zaplecza,

wymagany przez odpowiednie przepisy.



Materiaty fatwopalne muszg by¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako

rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.7 Zakres robot wedlug Wspodlnego Stownika Zamowien

Niniejsza specyfikacja obejmuje nastepujace roboty wg Wspdlnego stownika zaméwien — CPV

1) CPV 48.81.30.00-0 system informacji ruchu pasazerskiego
2) CPV 35.12.53.00-0 kamery bezpieczenstwa

System Informacji Pasazerskiej i Monitoringu powinien sklada¢ sie z urzadzen, w sktad ktérych

wchodzg moduty:

» zarzadzajacy, instalowany w Centrum Nadzoru — Modut Centrum,

» sterujacy, montowany w rejonie perondéw, w szafie teletechnicznej,

» wykonawczy, zabudowany w rejonie peronéw WKD i sktadajacy sie z:

systemu informacji pasazerskiej stuzacego do automatycznego sterowania informacjg
wizualng i dzwiekowa,

systemu informacji i wzywania pomocy zapewniajgcego dwustronng tgcznosé
(transmisje sygnatéw audio) miedzy pasazerami przebywajgcymi na peronie linii WKD
a Stuzbami Informacyjnymi (dyspozytor, informacja dla podréznych) znajdujacymi sie
w Centrum Nadzoru w Grodzisku Mazowieckim Radonska,

systemu rozgtoszeniowego,

integrujgcego prace systemow zwiekszajacych bezpieczenstwo pasazeréw.

> Infrastruktury sprzetowej realizujacej transmisje danych i sygnatéw sterujgcych pomiedzy

poszczegolnymi elementami Systemu

» Kamer wideomonitoringu na peronach przystankowych

System Informaciji Pasazerskiej i Monitoringu powinien mie¢ mozliwos$¢ :

transmisji danych miedzy Centrum Nadzoru a peronowymi wys$wietlaczami informacji
pasazerskiej na stacjach i przystankach osobowych za posrednictwem projektowane;j

linii Swiattowodowej,

prezentowania/wygtaszania informacji dla pasazeréw na peronowych wyswietlaczach w
jezyku polskim i angielskim. System bedzie posiadat mozliwos¢ rozbudowy
prezentacji/wygtaszania informacji w innych jezykach (np. niemiecki, rosyjski) bez

koniecznosci przebudowy systemu,

potaczenia z innymi istniejagcymi na linii WKD systemami kontroli ruchu pociggdéw i
majacymi funkcjonowac¢ np. z systemem tacznosci pociggowej. Serwer sterujgcy w
Centrum Nadzoru bedzie zapewniat mozliwo$s¢ rozbudowy o wspéiprace z
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zewnetrznymi aplikacjami stuzacymi do przekazywania aktualnej informaciji pasazerskiej
(WWW, SMS),

e detekcji pociagdéw na podstawie informacji (lub: danych) o aktualnej sytuacji ruchowej
(Centrum Dyspozytorskie w Komorowie) oraz majgcego funkcjonowaé w przysziosci
systemu lokalizacji pociggéw GPS/GPRS takze w przypadku prowadzenia ruchu na linii

dwutorowej po torze lewym,

e przekazywania informacji pasazerskiej o majacych miejsce znacznych utrudnieniach w
ruchu z Centrum Nadzoru do majacych funkcjonowa¢ w przysziosci pokiadowych

systemow informacji wewnatrz pojazdéw za posrednictwem transmisji GPRS,

e umozliwia¢ zdalng obserwacje peronow, przejazdéw drogowych oraz zapewnia¢ co
najmniej 30 dniowg archiwizacje zarejestrowanych obrazéw ze stacji i przystankow

osobowych z informacjg o czasie zapisu.

2 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych
oraz niezbedne wymagania zwigzane z ich
przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy i
kontrolg

Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania zwigzane z ich
przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy i kontrolg — zgodnie z opisem w projekcie

budowlanym, wtasciwymi normami lub aprobatami technicznymi.

2.1 Przechowywanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosé i wlasciwos¢ do robdt i

byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce. Po zakonczeniu robét miejsca te powinny by¢ przez Wykonawce
doprowadzone do ich pierwotnego stanu, w sposdb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Do czasu odbioru systemu odpowiedzialno$¢ za sktadowany materiaty spoczywa na Wykonawcy.
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2.2 Materialy przewidziane do zastosowania

2.2.1 Specyfikacja szafy teletechnicznej Systemu Informacji Pasazerskiej i
Monitoringu

Gtéwnym zadaniem szafy zewnetrznej jest petna ochrona zamontowanego w niej sprzetu. Od
obudowy szafy wymaga sie ochrony przed negatywnym wptywem czynnikéw srodowiskowych (opady
deszczu i $niegu, promieniowanie stoneczne, wysokie zapylenie itp.) oraz przed ingerencjg os6b
niepowotanych. Waznym zadaniem szafy jest réwniez utrzymanie w jej wnetrzu okreslonych
warunkow termicznych, ktére sg rézne w zaleznosci od stosowanego sprzetu.

Odpowiednie warunki temperaturowe wewnatrz szafy, zgodne z normami PN-ETSI EN 300 019-1-4,
PN-ETSI EN 300 019-1-3, powinny by¢ zapewniane za pomocg ogrzewaczy i odpowiedniego uktadu
chtodzacego. Elementy grzewcze i chtodzace dobierane sg indywidualnie na podstawie obliczen
specjalnego programu i zaleznie od montowanego wyposazenia.

Do ogrzewania szafy mozna uzy¢ dwoch ogrzewaczy typu HGL 250 o mocy 250W kazdy,
sterowanych za pomocag termostatu typu KTO 1140 o zakresie regulacji od 0 do 60 ° C . Sterowanie
ogrzewaniem odbywa sie automatycznie z wykorzystaniem termostatu.

Oprawy os$wietleniowe 40W, montowane po 2 szt. z kazdej strony szafy, zalgczane bedg przez
taczniki krancowe drzwiowe. Instalacja elektryczna podstawowa przeznaczona jest do pracy sieci
TN-C-S. Szafa teletechniczna powinna spetnia¢ wymagania normy 60439-1 i zapewnia¢ stopien
ochrony — IP 55.

Parametry szafy :

o Wysokos¢ uzytkowa — 36U (catkowita ok. 1860mm)

e Szerokos$¢ uzytkowa — 1028mm

e  Gtebokos¢ uzytkowa — 583mm

e Szerokos¢ zewnetrzna — 1154mm

e Gteboko$¢ zewnetrzna — 709mm

e 2 x19” profile z przodu

e 3drzwi z przodu szafy (drzwi lewe dzielone w poziomie)
e W szafie dwie oddzielne komory

e W lewej potowie szafy wydzielona potowa z 36U z osobnym dostepem
e W drzwiach klamka i wktadka EMKA

e W dachu 3 wentylatory VAC 180m3/h kazdy

e Na drzwiach kratki wlotowe

e Przewietrzanie bezposrednie (wentylacja obu komor)

e Cokét 75mm

e Dach i cokét wykonany z alucynku

e Korpus szafy wykonany z paneli aluminiowych

e |P55

e fundament dostosowany do wymiaréw szafy o wysokosci 900mm
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2.2.2 Specyfikacja stupa wsporczego WKD-SW-1R / WKD-SW-2R

Stup wsporczy w wersji jednoramiennej WKD-SW-1R lub w wersji dwuramiennej musi by¢ zbudowany
z okragtego profilu z lite] stali nierdzewnej (kwasoodpornej) @ 204x2 o grubosci # 2mm i wzmocniony
dodatkowo w $rodku rdzeniem ze stali St3S. Dostawca stupa jest zobowigzany do przedstawienia
inwestorowi wyliczen wytrzymatosciowych, statycznych i dynamicznych potwierdzajacych mozliwosc
bezpiecznego utrzymania ciezaru wyswietlaczy a takze odpornosci na wiatr i na napoér powietrza

przejezdzajacego pociggu. Dokument musi zostaé potwierdzony przez dostawce.

Na stupie SW-1R lub SW -2R beda zainstalowane :

e jednostronne wys$wietlacze informacji pasazerskie;j,

e komplet mocowan dla wyswietlaczy ze stali nierdzewnej,

e zadaszenie nad wyswietlaczami informacji pasazerskiej,

e gtodniki zewnetrzne,

e pulpit z przyciskami wzywania pomocy i odczytu informacji,

e czujnik alarmowo-wstrzgsowy.

Uwaga: niedopuszczalne jest stosowanie stali malowanej lub pokrywanej innymi powitokami

zabezpieczajacymi.

2.2.3 Specyfikacja techniczna peronowego wyswietlacza informacji pasazerskiej
Peronowy wyswietlacz informacji pasazerskiej to inteligentny terminal wyposazony we wiasny

komputer wbudowany w obudowe.
Wyswietlacz z matrycg TFT-LCD 42” powinien zapewniac:

e rozdzielczo$¢ 1920x1080,

e mozliwosé odczytu i sterowania parametrami wyswietlacza,
e  kat widzenia matrycy (poziom / pion): 178° / 178",

e  czas reakcji matrycy nie wiekszy niz 20 ms,

e  jasnos¢ nie mniejsza niz 400 cd/m?,

e  kontrast nie mniejszy niz 1000:1,

e temperaturowy zakres pracy od -30° C do 50° C

Wyswietlacz musi by¢ obudowany wandaloodporng obudowg ze stali nierdzewnej o grubosci
minimum 1,5mm wyposazong w szybe typu P4 z pokrywg Anti-Glare Siplex 970 + 0,5 x 563 + 0,5 x

8,8 + 0,4 mm (zapewniajaca ochrone przed odbijaniem sie $wiatta od powierzchni wyswietlacza).

Obudowa wys$wietlacza powinna zapewnia¢ pasywne chtodzenie. Nie dopuszczalne jest stosowanie
np. filtrow, ktére wymagatyby czyszczenia lub wymiany. Zastosowana w wys$wietlaczach obudowa ze

stali nierdzewnej musi zapewni¢ wytrzymato$¢ na uszkodzenia zewnetrzne.
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2.2.4 Specyfikacja techniczna glo$nika zewnetrznego

Gtosnik tubowy musi posiada¢ wytrzymatosé na warunki atmosferyczne i zapewniaé nastepujace

parametry pracy:

Moc znamionowa: 5 W,

Efektywnos¢ (1W,1m): 105 dB,
Pasmo przenoszenia: 120-20.000 Hz,
Napiecie wejsciowe: 100 lub 30 V,
Typ : np. GDT 25/5 lub réwnorzedny,

Sredni czas miedzy uszkodzeniami (MTBF) : 5 lat.

2.2.5 Specyfikacja techniczna pulpitu SOS

Pulpit SOS powinien by¢é wyposazony w dwa przyciski:

Jeden wykorzystywany do odczytu informaciji aktualnie pokazanej na wyswietlaczach informacji
pasazerskiej — oznaczony kolorem niebieskim,

Drugi wykorzystywany do wzywania pomocy SOS — ozhaczony kolorem czerwonym.

Parametry jakie ma zapewni¢ pulpit:

ochrona: wykonanie wandaloodporne, stal nierdzewna 2mm, zabezpieczone przyciskKi i
gtosnik,

2 wandaloodporne przyciski 19 mm ze stali nierdzewnej z pod$wietleniem,

wyjécie przekaznikowe do wysterowania zewnetrznych urzadzen,

montaz wpustowy IP 55 w stup wsporczy WDK-SW-1R/WDK-SW-2R o $r 60mm,
zasilanie: PoE, IEEE 802.3 a-f, klasa 0, zasilanie lokalne (19-27VDC),

ztacza : 2 x RJ 45 (Ethernet), konektory skrecane,

wyjécie Audio: min. 1,5W i 0dB, 600 Ohm,

bardzo dobre parametry akustyczne, szerokie pasmo akustyczne : 200Hz+7,0kHz,

wbudowana mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznej kamery IP.

2.2.6 Specyfikacja techniczna UPS

UPS musi by¢ urzadzeniem klasy true on-line o podwdjnej konwersji napiecia, przystosowanym do

pracy ciagtej w systemach zasilania gwarantowanego.

Parametry jakie ma zapewni¢ UPS:

Zasilanie jednofazowe, trojprzewodowe (L,N,PE),
Moc (VA) / (W) — 2000 / 1400,

Przecigzenie — do 150% - 30s,

Czas podtrzymania — min. 30min,

Ksztatt napiecia — sinusoida,

Poziom znieksztatcen — THDu<3% (obcigzenie liniowe),
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2.2.7

Czas przefgczania (MS) - 0,

Temperatura pracy — 0-40°C,

Wilgotno$¢ wzgledna — 0-95%, bez kondensaciji,
Mozliwosé montazu w szafie RACK 19,

Typ — np. LUPUS KR-J 2000 lub réwnowazny.

Specyfikacja techniczna urzadzenia rozdziatu zasilania (URZ)

Modut URZ powinien spetnia¢ nastepujace funkcje:

2.2.8

gtéwnego zabezpieczenia (bezpiecznik dla catej szafy)
przetacznika serwisowego Sie¢/UPS - wykorzystywanego w momencie— potrzeby wyjecia
UPS do serwisowania lub naprawy
diagnostyczno-informacyjne — zawiera urzgdzenia:
o wskazujgce warto$¢ napiecia zasilajgcego,
o wskazujgce biezacy pobdr pradu przez urzadzenia i wartos¢ napiecia zasilajgcego
urzadzenia (po UPS-ie).
zasilania gniazda serwisowego (zabezpieczonego oddzielnym bezpiecznikiem).

Specyfikacja techniczna stupa wsporczego dla systemu monitoringu

Stup wsporczy dla kamer musi posiada¢ odpornosé na warunki atmosferyczne i posiadac

nastepujace parametry :

2.2.9

wysoko$¢ 5 m

profil okragty — goérna srednica stupa 76 mm

wykonany z blachy stalowej w gatunku S235 o grubosci 4mm
wymiary podstawy 190x250 mm

zabezpieczenie antykorozyjne — ocynk ogniowy

fundament : wysokos$é - 1000mm; wymiary 290x290 mm

Specyfikacja techniczna dla obudowy kamer monitoringu

Obudowa kamer monitoringu musi posiada¢ wytrzymatosé na warunki atmosferyczne i posiada¢

nastepujace parametry :

wykonanie z aluminium

klasa ochrony na poziomie nie mniej niz IP 66
zasilanie grzatki 24 V AC

daszek przeciwstoneczny

wpust kablowy przez ramie mocujace

wewnetrzny zasilacz do kamer : wejscie 24VAC wyjscie 12VDC / 360mA
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2.2.10 Specyfikacja techniczna sieciowego video serwera

Urzadzenie zapewniajagce mozliwos¢ wigczenia do projektowanego systemu, istniejgcych na terenie
WKD, kamer analogowych.
Video serwer musi umozliwiac :
e ogladanie obrazu z analogowych kamer z mozliwoscig uzyskania rozdzielczosci D1 (7fsp @
720 x 576)
e kompresje obrazu do formatu MPEG-4 przy 25 fsp

Video serwer musi zapewnia¢ nastepujgce parametry pracy
e wyjscia video : RJ-45x 1
e wejscia video 4x BNC
e obstuge urzgdzen PTZ (RS-485)
e temperaturowy zakres pracy 0° — 60°
e interfejs : Ethernet 10 Base-T/100 Base-T
e zasilanie: 24V DC, 12 W

2.2.11 Specyfikacja techniczna kamer video monitoringu

Cyfrowe kamery zastosowane w systemie monitoringu muszg zapewnia¢ nastepujace parametry:
e  Przetwornik obrazu 1/3.2” (4:3) CMOS
e rozdzielczos¢ nie mniej niz 2MpxI
e video kompresja w formatach: H.264, MPEG-4, MJPEG (Dual Stream@D1)
e dwukanatowe Audio
e obstuga USB 2.0 (dla celéw serwisowych i mozliwosci zgrania zarejestrowanych obrazéw)
e slot MicroSD
e minimalne natezenie o$wietlenia 0.5 Ix (50IRE); 0.1 Ix (DSS x5 ON)
e tryb Dzien - Noc — Digital Slow Shutter (DSS)
e zasilanie : 12V DC
e wymiary nie wieksze niz : 55(W)x55(H)x95 (D)mm

2.2.12 Specyfikacja techniczna dla video rejestratora IP

Cyfrowy, video rejestrator IP zostanie zastosowany do zapisu obrazu z projektowanych cyfrowych
kamer IP rozmieszczonych na stacjach i przystankach osobowych Warszawskiej Kolei Dojazdowej.

Kazdy rejestrator DVR musi spetnia nastepujagce wymagania:

e obstuga kamer IP

e rejestracja obrazu z kompresjg — MPEG 4

e minimalna ilos¢ podigczonych kamer do jednego rejestratora nie mniej niz16 kamer

e dysk wewnetrzny co najmniej 2 x 500 GB

e obstuga nastepujgcych rozdzielczosci obrazu — 720x576, 640x480, 320x240, 160x120
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obstuga strumienia IP do zapisu — nie mniej niz 7 Mb/s dla jednego rejestratora
Zapis : maksymalnie nie mniej niz 25 fsp / kanat

maksymalna ilo$¢ zapisywanych klatek — 400 przy rozdzielczosci 320x240

2.2.13 Specyfikacja techniczna urzadzen transmisji miedzystacyjnej

Urzadzeniami transmisji miedzystacyjnej na stacjach i przystankach sg switche ethernetowe.

Switch ethernetowy jest podstawowym elementem sieci szkieletowej i powinien zapewniac¢:

funkcjonalnos¢ switcha ethernetowego warstwy trzeciej (Layer 3)

statyczny routing, RIP V1/V2, OSPF, DVMRP, VRRP

standardy: EN50121-4, NEMA TS2, IEC 61850-3, IEEE 1613

zdalng konfiguracje i zarzgdzanie switchem

lokalny port RS-232 do konfiguraciji

kontrole przeptywu oraz monitoring portéw

zabezpieczenie sieci w oparciu 0: SNMPv1/v2c/v3, IEEE 802.1X, SSH, HTTPS, blokade
portéw dla adreséw MAC

mozliwos¢ tworzenia wirtualnych podsieci (VLAN)

zewnetrzne ztgcze alarmowe

wizualng kontrole stanu pracy i alarméw (wskazniki LED)

mozliwos¢ powiadomienia alarmowego na e-mail

redundancje zasilania

redundancje sieci ethernet (mozliwos¢ pracy w topologii Ring)

modularng budowe umozliwiajacg wykorzystanie roznych rodzajéw potaczen: RJ-45, SFP,
Swiatlowdd

minimum 1 modut dla transmisji GigabitEthernet

minimum 24 porty dodatkowe dla transmisji FastEthernet

obudowe przynajmniej IP30

zakres temperatury pracy: -40 do +85°C

Switch powinien réwniez zawieraé protokoty:

IGMPv1/v2, DHCP, BOOTP, TFTP, SNMP, RARP, RMON, HTTP, HTTPS, Telnet, SSH, Syslog,
oraz spetniaé wytyczne standardow:

IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE 802.3ab, IEEE 802.3ad, IEEE 802.3z, IEEE 802.3,

IEEE 802.1D, IEEE 802.1w, IEEE 802.1Q, IEEE 802.1p, IEEE 1588.

Wymagane minimalne parametry optyczne dla modutéw switcha:

FastEthernet (100BaseFX) GigabitEthernet (1000BaseSFP)
Dlugosé fali SM 1310 nm SM 1310 nm SM 1550 nm
Nadajnik (TX) -5do 0dBm -10 do -3 dBm 0do5dBm
Czulo$ odbiornika(RX) -34 dBm -20 dBm -24 dBm
Budzet mocy 29dB 10dB 24 dB
Maksymalna odleglos¢ 40 km 10 km 80 km
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2.2.14 Specyfikacja techniczna urzadzen zasilania systemu informacji pasazerskiej
i monitoringu

Urzadzeniami zasilajgcymi systemy zewnetrzne na stacjach i przystankach osobowych sg zasilacze
pradu statego i pragdu przemiennego o nominalnym napieciu wyjsciowym 24V.
Zasilacze mogq zosta¢ wykonane w technologii przemystowej umozliwiajacej montaz w szafie Rack

19” lub na szynie DIN.

Zasilacz pradu statego (DC) o napieciu wyjsciowym 24V powinien zapewniac:
e mozliwos¢ zasilenia z sieci pradu przemiennego 85-264 V (50-60 Hz)
e napiecie wyjsciowe z tolerancjg +1%
e moc wyjsciowg przynajmniej 48W (obcigzenie sumaryczne 2A)
e zabezpieczenie przeciwprzepieciowe i przeciwprzecigzeniowe
e zabezpieczenie termiczne
o stabilizacje pradu wyjsciowego
e obudowe przemystowg

e temperature pracy: -10 do +50°C

Zasilacz pradu przemiennego (AC) o napieciu wyjsciowym 24V powinien zapewniac:
e mozliwo$¢ zasilenia z sieci pradu przemiennego 85-264 V (50-60 Hz)
e napiecie wyjsciowe z tolerancjg +1%
e moc wyjsciowg przynajmniej 192W (obcigzenie sumaryczne 8A)
e zabezpieczenie przeciwprzepieciowe i przeciwprzecigzeniowe
e zabezpieczenie termiczne
o stabilizacje pradu wyjsciowego
e obudowe przemystowg

e temperature pracy: -10 do +50°C

2.2.15 Specyfikacja techniczna przepustu $ciennego

Uniwersalny szczelny przepust kablowy do uszczelnienia kabli i przewodéw o matych srednicach (np.
telekomunikacyjne, niskiego napiecia) do zastosowania przy wprowadzania kabli do budynkow

stacyjnych.

Uniwersalny przepust kablowy powinien zapewniac¢ :
e mozliwos¢ zastosowania przepustéw jedno lub dwustronnych,
e modutowe pokrywy systemowe w zaleznosci od ilosci i Srednicy wprowadzanych kabli,
e mozliwos¢ stosowania do uszczelnienia kabli muf termokurczliwych lub zimno kurczliwych,
e $rednica wewnetrzna przepustu: 150 mm

e mozliwo$¢ uszczelnienia kilkunastu kabli przy doborze odpowiednich modutéw
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e gwarancja wodo- i gazoszczelno$ci do 2 barow
e odpornos¢ na agresywne czynniki

e mozliwos¢ przytaczenia rur falistych z polietylenu

3 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét oraz nie spowoduje dewastacji otoczenia.

Dobor sprzetu, maszyn i urzadzen, w tym rusztowan Wykonawca dokonuje na wtasng

odpowiedzialnos¢.

Wykonawca jest zobowigzany zastosowac i eksploatowaé sprzet, w tym rusztowania zgodnie z

informacjq dotyczaca planu BIOZ oraz przepisami BHP.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w

dobrym stanie i gotowosci do pracy.

4 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw oraz otoczenia.
Przy czym $rodki transportu muszg by¢ dostosowane do usytuowania budynkéw, torowisk i warunkow
ruchu na terenie WKD i do niego przylegajacym. W zwigzku z tym na Wykonawcy lezy obowigzek
uzgodnienia z wiascicielem terenu: srodkéw transportu, trasy przejazdu oraz w jakich godzinach ten

transport moze by¢ realizowany.

Wykonawca bedzie na biezgco usuwac na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych, torowisku oraz dojazdach do terenu budowy.

Wszelkie koszty zwigzane z transportem sprzetu i materiatéw na teren budowy lezg po stronie

Wykonawcy.

5 Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych

Na zadanie zamawiajgcego wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do
zaakceptowania: przez Zamawiajgcego Program zapewnienia jakosci, obejmujgcy zamierzony sposob
wykonywania robot, rozwigzania techniczne i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét wg

wymaganej jakosci.
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Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami okreslonymi w projekcie budowlanym i
wykonawczym.

Dodatkowe informacje zawarto w opisie przedmiotu zamoéwienia dotgczonym do przedmiaru robét.

6 Kontrola, badania oraz odbior wyrobow i robot
budowlanych

Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i robot budowlanych przeprowadzi¢ zgodnie z

projektem budowlanym, wtasciwymi normami, aprobatami technicznymi oraz warunkami

technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych.

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jako$ci materiatow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy

przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty

wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowe;j.
6.2 Badania i pomiary

Wszystkie pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek wymaganego pomiaru, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne

procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan i pomiaréw ponosi Wykonawca.

Wykonawca jest zobowigzany w przypadku zazadania dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru
zaswiadczenia stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng

legalizacje i odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania materiatow,
ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszt dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w

przypadku potwierdzenia watpliwosci, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Kopie raportéw z wynikami badan Wykonawca powinien jak najszybciej przekazaé¢ Inspektorowi

nadzoru.
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Materiaty, dla ktérych wymagane sg atesty bedg okreslone przez Inspektora nadzoru, zgodnie z

dokumentacjg projektowa.
Kopie atestow powinny by¢ przedtozone Inspektorowi nadzoru przed wbudowaniem materiatow.

Inspektor nadzoru moze nie dopusci¢ do uzycia materiatéw niezgodnych z projektem wykonawczym.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg

projektowa, zasadami obmiaru oraz w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego (Inspektora

nadzoru) o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze robét nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia

wszystkich roboét. Btedne dane zostang poprawione na pismie wg wskazéwek Inspektora nadzoru.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony w celu wykonania dokumentacji Powykonawczej.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru jest dostarczony przez

Wykonawce i wymaga zaakceptowania przez Zamawiajgcego ( Inspektora nadzoru ).

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie zobowigzany do

posiadania waznego $wiadectwa legalizaciji.

8 O0Odbior robot

8.1 Rodzaje odbioréow robot

Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru :

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi czesciowemu - zakonczone elementy roboét
c¢) odbiorowi koncowemu

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

e) odbiorowi pogwarancyjnemu
8.2 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowosé danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia

wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru w oparciu o przeprowadzone

pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia przez Inspektora nadzoru w czasie odbioru, ze wystepujg odchylenia od
przyjetych wymagan i innych wczesniejszych polecen, Inspektor nadzoru ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach

podejmuje ustalenia o dokonaniu potracen z wynagrodzenia.

8.3 0dbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor

nadzoru.

8.4 0Odbior koncowy robot

8.4.1 Zasady odbioru koncowego robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonhczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie

Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow (nie pdzniej niz 7

dni od daty przedstawienia przez Inspektora nadzoru potwierdzenia zakonczenia robot).

Odbioru koncowego robét dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru korncowego robét, Komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw ulegajacych zakryciu.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Komisja przerwie swoje czynnosci i

ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach tylko nieznacznie odbiega od jakosci wymaganej dokumentacjg projektowg z
uwzglednieniem toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, Komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan

przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest ,Protokét odbioru

ostatecznego robot” sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty

a) Dokumentacje powykonawczg

¢) Uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru (zwtaszcza przy odbiorze robét ulegajgcych zakryciu) i

udokumentowanie wykonania jego zalecen
d) Receptury i ustalenia technologiczne
e) Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiarow
f) Protokoty pomiaréw kontrolnych oraz badan i sprawdzen oraz oznaczeh laboratoryjnych
g) Atesty jakosciowe wbudowanych materiatow
h) Instrukcje obstugi
i) Swiadectwa jakosci kwalifikacyjne, aprobaty techniczne i certyfikaty
j) Oswiadczenie kierownika budowy wedtug art. 57 ust 1 Prawa Budowlanego

k) Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru korcowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy Komisja.
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8.5 0dbior po uptywie rekojmi

Odbidr po uptywie rekojmi odbywa sie pod koniec okresu rekojmi. Nalezy przygotowac¢ nastepujace
dokumenty :

- umowy zlecajgce wykonanie robét budowlanych,

- protokét odbioru korncowego,

- dokumenty potwierdzajace usuniecie wad zgtoszonych w trakcie odbioru korncowego, jezeli takie byty

zgtoszone,

- dokumenty dotyczace wad zgtoszonych w trakcie okresu rekojmi oraz potwierdzenia usuniecia tych

wad,

- inne dokumenty niezbedne do przeprowadzenia czynnosci odbioru.

8.6 0dbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych roboét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowymi, a zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4

,0dbidr koncowy robét” i uwag uzytkownika zebranych od daty koricowego odbioru ostatecznego.

9 Rozliczenie robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace nie sg przedmiotem odrebnej wyceny i rozliczen.

Przyjmuje sie, ze koszty wykonania tych prac sg uwzglednione w cenie ryczattowej wykonania robét

podstawowych, wymienionych w przedmiarze robot.

Wszystkie koszty dotyczace prac przygotowawczych wykonawca kalkuluje w ofercie cenowej na
podstawie przedmiaru, jako kwote ryczattowa tj. niezmienng niezaleznie od rodzaju, ilosci i czasu

pracy.

Wszystkie odpady Wykonawca zagospodaruje we wtasnym zakresie.
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10 Dokumenty odniesienia

Telekomunikacyjne Linie Kablowe Dalekosiezne

1.
2.

ZN-96/TPSA-002 - Linie optotelekomunikacyjne. Ogdélne wymagania techniczne.

ZN-96/TPSA-004 - Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego.
Ogdlne wymagania techniczne.

ZN-96/TPSA-005 - Kable optotelekomunikacyjne jednomodowe dalekosiezne. Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-006 - Linie optotelekomunikacyjne. Ztgcza spajane swiattowodéw jednomodowych.
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-007 - Linie optotelekomunikacyjne. Ztaczki $wiattowodowe i kable stacyjne.
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-008 - Linie optotelekomunikacyjne. Ostony ztagczowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-009 - Kablowe linie optotelekomunikacyjne. Przetacznice swiattowodowe.
Wymagania i badania

Kanalizacja Kablowa

8.
9.

10.
11.
12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,

ZN-96/TPSA-011 - Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TPSA-012 - Kanalizacja kablowa pierwotna. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-013 - Kanalizacja wtérna i rurociggi kablowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-014 - Rury z polichlorku winylu (RPCW). Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-015 - Rury polipropylenowe RPP i polietylenowe RPE kanalizacji pierwotnej.
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-016 - Rury polietylenowe karbowane dwuwarstwowe (RHDPEK). Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-017 - Rury kanalizacji wtérnej i rurociggu kablowego (RHDPE). Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-018 - Rury polietylenowe (RHDPEp) przepustowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-019 - Rury trudnopalne (RHDPEt). Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-020. - Ztgczki rur kanalizacji kablowej. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-021 - Uszczelki kohcow rur kanalizacji kablowej. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-022 - Przywieszka identyfikacyjna. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-023 - Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-024 - Zasobnik ztgczowy. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-025 - Tasmy ostrzegawcze i ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-026 - Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-041 - Zabezpieczone pokrywy studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne).
Wymagania i badania.

Telekomunikacyjne Sieci Miejscowe

25.

ZN-96/TPSA-010 - Osprzet do instalowania kabli telekomunikacyjnych na podbudowie stupowej
telekomunikacyjnej i energetycznej do 1 kV. Wymagania i badania.
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26.
27.
28.

29.
30.

31.
32.
33.
34.
35.

36.
37.

ZN-96/TPSA-027 - Linie kablowe o torach miedzianych. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-028 - Tory miedziane abonenckie i miedzycentralowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-029 - Telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji i powtoce polietylenowe;j,
wypetnione. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-030 - Laczniki zyt. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-031 - Ztgczowe ostony termokurczliwe arkuszowe wzmocnione. Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-032 - Laczéwki i gtowice kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-033 - Obudowy zakonczen kablowych. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-034 - Laczowki i zespoty taczéwkowe przetgcznicowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-035 - Przytacze abonenckie i sie¢ przytaczeniowa. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-036 - Urzadzenia ochrony ludzi i instalacji przed przepieciami i przetezeniami
(ochronniki). Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-037 - Systemy uziemiajgce obiektow telekomunikacyjnych. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-038 - Przetacznica cyfrowa symetryczna 2Mbs. Wymagania i badania.

Normy Kolejowe

38.

39.
40.

41.

42.

43.

44,

45.

46.

PN-E-90054:1987 Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznaczenia do ukfadania na
state. Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki -- Kable i przewody

BN-75/8846-01  Roboty ziemne w podtorzu kolejowym do uktadania przewoddw rurowych.

Wymagania i badania.

BN-73/8939-04  Konstrukcje obcigzajgce pod czynnymi torami kolejowymi. Wymagania i
badania przy odbiorze zmontowanych konstrukcji

BN-80/8939-17  Przeprowadzenie rurociggéw i kabli pod torami kolejowymi. Wymagania i
badania

BN-89/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe.
Ogodlne wymagania

BN-76/8984-16  Telekomunikacyjne linie przewodowe. Skrzyzowania z liniami kolejowymi.
Ogodlne wymagania

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i
badania.

BN-88/8984-19  Telekomunikacyjne sieci wewnagtrzzakladowe przewodowe. Linie kablowe.

Ogdlne wymagania i badania.
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